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ЗА С Т О С У В А Н Н Я  F U Z Z Y  L O G IC  Д Л Я  Р Е Г У Л Ю В А Н Н Я  Р Е А К Т И В Н О Ї  
П О Т У Ж Н О С Т І П ІД С Т А Н Ц ІЙ  Г ІР Н И Ч О -ЗБ А Г А Ч У В А Л Ь Н О Г О  К О М П Л Е К С У

На підстанціях гірничо-збагачувального комплексу характер навантаження часто відпові
дає нелінійному. Наявність напівпровідникових перетворювачів призводить до  погіршення 
якості живлення через те, що виникають вищі гармонійні складові напруги і струму. Існуючим  
рішенням даної проблеми є використання фільтро-компенсуючих пристроїв (ФКП). Синхронні 
двигуни (СД), за наявності їх  у  активі підприємства також можуть залучатися до процесу ком
пенсації реактивної потужності [1].

На даний час найчастіше зустрічаються пристрої АКРП (автоматичні контролери реактив
ної потужності). Основною специфікою використання даної системи є те, що АКРП використо
вують чіткі алгоритми для своєї роботи. Наприклад, комутація ступенів ФКП відповідно до п о
точного рівня споживання реактивної потужності.

Натомість контролери, побудовані на базі нечіткої логіки також можна використовувати 
для керування процесом компенсації реактивної потужності. Однак, вони мають деякі відмін
ності у  використанні та принципах роботи.

Нечітке керування дозволяє працювати з нечіткими вхідними даними, що буває корисним  
при роботі зі складними системами [2]. Наприклад, як в наш ому випадку, підстанції з великою  
кількістю споживачів електричної енергії. Використання контролерів на базі нечіткої логіки є 
більш інтуїтивним та простим для налаштування на основі експертних правил. Вони дозволя
ють враховувати більш широкий спектр факторів, наприклад tg 9 , рівень спожитої реактивної 
потужності, кількість СД та їх  завантаження. Та, додатково, які впливають на процес компен
сації, таких як стан мережі, рівень гармонік, нестабільність електропостачання тощ о. Це забез
печує більш гнучке та ефективне управління компенсацією реактивної потужності.

Таким чином при налаштуванні такої системи потрібно враховувати всі важливі умови. 
Наприклад, синхронні двигуни при високій температурі та високому завантаженню не можуть 
повноцінно приймати участь в компенсації реактивної потужності. Це зроблено для запобіган
ня аварійних ситуацій. Важливо відслідковувати температуру синхронного двигуна під час й о
го роботи, щ об уникнути перегріву та пошкодження обладнання. Для цього можуть використо
вуватися температурні датчики повітря, які не прямим способом  (аналітично) дозволяють моні- 
торити температуру обмоток двигуна та при необхідності вживати заходи для зниження тем пе
ратури. Наприклад, при більшій кількості СД, що є у  мережі, ми можемо задіяти їх  частку ком
пенсую чої можливості. Таке відбувається через те, що потужність, яку необхідно компенсува
ти, розподіляється між  усіма двигунами таким чином, щ об відносне значення повної потуж нос
ті було однаковим.

Отже, нечітка логіка дозволяє уникнути системи складних залежностей між вхідними та 
вихідними змінними, що часто зустрічається в традиційних логічних системах, та спростити  
процес моделювання та контролювання систем. Крім того, нечітка логіка дозволяє враховувати 
необхідність робити компроміс між різними факторами та забезпечує більш гнучкий та адапти
вний п ідхід до  систем визначення раціональних компенсаційних можливостей двигунів [3]. 
Отриманий рівень компенсаційних можливостей в залежності від усіх  врахованих параметрів. 
За результатами досліджень необхідний рівень компенсації реактивної потужності забезпечує  
високу енергетичну ефективність.
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